
STS6100 带你走进 CAN 总线之 CAN 控制器 SJA1000 的测试 

 

SJA1000 是一款独立的 CAN 控制器芯片，有两个模式:BasicCAN 模式和 PeliCAN 模式，

其中 BasicCAN 模式支持 CAN1.2 协议即 CAN2.0A 协议，PeliCAN 模式全面支持 CAN 2.0B 协

议。注：CAN 总线协议的具体实现都已经被固化到 SJA1000 控制芯片中，无需软件实现。           

CAN 协议的特点简述： 

a) 多主发送，在总线空闲时，所有的单元都可开始发送消息。 

b) ID 仲裁，所有的消息都以固定的格式发送，多个单元同时开始发送时，发送高优

先级 ID 消息的单元可获得发送权。 

c) 高安全性，协议具有错误检测、错误通知、错误恢复等功能确保信息在传输过程的

高安全性。 

d) 多点连接，理论上可连接的单元总数是没有限制的，但实际上可连接的单元数受总

线上的时间延迟及电气负载的限制。即连接的单元数目越多，总线通信速率越慢。 

 

SJA1000T 的方框图和管脚排列如下： 

         



 

对 SJA1000 的功能测试的流程大体如下（以 PelicCAN 为例）： 

1. 对 SJA1000 进行初始化 

按照芯片数据手册提供的时序图实现对芯片内部各个地址位的寄存器进行置值。首先需

要使芯片进入到复位状态，在复位状态下对需要的寄存器如 MODE，CDR，BRT，CMR， IER，

ACR， AMR，OCR，EWLR ，ECC 等寄存器进行赋初值。设置完成后使芯片恢复至工作状态。 

2. 对 SJA1000 的收发功能的测试 

SJA1000 经过硬件复位或初始复位后，需要一个总线空闲信号的等待使其到达总线空闲

状态，即接收端需要接收到 11个隐藏弱势位后达到空闲状态。 

SJA1000 发送数据过程：a:读 SR 寄存器值，判断并等待至 SJA1000 控制器进入空闲状

态。b:将所需发送的数据写入发送缓冲器内并将发送请求位置位。c:短暂延时后 CAN 协议规

定的数据帧格式串行输出。数据发送完成后会自动产生发送中断，通过 CPU 读取中断寄存器

可使其复位，并消除 INT 的高电平。 

SJA1000 接收数据过程：在总线开启状态下，如果芯片没有处于发送状态和接收状态，

则芯片一直处于预接收状态，即接收端会不停采集总线上的数据，并按照 CAN2.0 协议规定



的四种帧格式不断进行对比。一旦有完整的帧如数据帧被接收，便会将所接收的数据保存至

接收缓冲器内，同时产生接收中断，并将中断输出管脚 INT 置高。通过 CPU 读取接收缓冲器

并释放接收缓冲区使其复位，并消除 INT 的高电平。 

3. 其他功能测试 

在完成了 SJA1000T 的收发功能后，在此基础上可以完成对 SJA1000T 的数据溢出中断，

错误中断，仲裁中断等功能的测试。 

 

 

STS6100 上 SJA1000 适配器如下图： 

 


